Endustriyel Robotik Kol Ek Dosya

Endustriyel robotik kol yarisma kurallari igerisinde anlasilmayan bazi noktalara agiklik getirmek amaciyla bu
ek dosyay! yayinliyoruz.

o Sekil 1’de platformun kullanilacak olan kirmizi zemin Uzerindeki konum bilgileri verilmistir. Platform
belirlenen konum bilgilerine gore yerlestirilecektir.

e Kirmizi bolgeler galisma alani, mavi bolgeler ise nesnelerin yerlestirilecegi ilk konumdur. Bu bolgelerden
herhangi biri kura ile belirlenecektir. Yarismaci robotunu kirmizi zemin Uzerinde istedigi alana
yerlestirebilecektir.

Sekil 1: Platformun masa Uzerindeki konum bilgileri

e Yarismada kullanilacak olan tek bir platform vardir ve bu platformun 6lclleri ilk yayinlanan dosyadaki
ile aynidir.

e Platform 6 parcadan olusmaktadir. Platform (izerinde derinlik olan kisimlar sadece pinpon topunun
yerlestirilecegi bolgelerdir. Onun haricindeki parcalar derinliksiz diiz sekilde Gretilecektir.

o Sekil 2'de 6rnek dizilim sekilleri verilmistir. Sekil 2’deki olgller sadece yiikseklik olgiileridir, detayli
Olcller ilk dosyada mevcuttur. Genislik Ol¢lleri ise her bir bolge icin 120 mm dir. (resimler temsilidir)




Sekil 2: Platformun boyutlari ve 6rnek yerlesim

Platform Uzerine yerlestirilecek olan nesneler 5 adettir. 4 adet parganin boyutlari ilk dosyada verilmistir.
2 adette pinpon topu kullanilacaktir.

Derinlikli kisma sadece pinpon toplari yerlestirilecektir.

Sekil 3’de yarismada kullanilacak nesneler ve mavi zemin lizerine 6rnek yerlesim gosterilmistir. Resimler
temsilidir, yarisma sirasinda farkh dizilimler tanimlanacaktir. Sadece pinpon toplarin yerleri sabit
olacaktir.

Sekil 3: Platform Uizerine yerlestirilecek olan nesneler

e Platform ve Nesnelerin agirliklariyla ilgili herhangi bir bilgi verilmeyecek olup sadece 3D yazici
kullanilarak %20 doluluk oraniyla Uretileceginin bilgisini vermek isterim.

e Yarisma alanina sebeke gerilimi ¢ekilecektir. Daha disuk enerji ihtiyaci duyan yarismacilar gerekli
ekipmanlari yanlarinda getirebilirler.



Robotun kontroli uzaktan veya kablolu olarak gergeklestirilebilmektedir. Robotlari otonom
calismasina izin verilmeyecektir.

Robotik kolda, Gripper’in acilip kapanmasi bir serbestlik derecesi degildir. Robotun serbestlik
derecesini bu hususu géz 6niline alarak hesaplayiniz.

Yarismaya katilacak olan Robotun serbestlik derecesi, ¢alisma alani uzunlugu ve LED geri bildirim
kriterlerini saglamis olmasi gerekmektedir.

Mavi zemin Uzerine yerlestirilecek olan dizilimlerde her zaman pinpon toplari 6nde olacak bicimde
dizilim gerceklestirilecektir. Ustteki 6rnek yesil zemin {izerinde gosterilen nesne diziliminde oldugu
gibi eger sol bolge secilirse; yesil alan sola dogru 90 derece dondirilerek yerlestirilecek. Eger sag
bolge secilirse; yesil alan saga dogru 90 derece dondirilerek mavi zemin Uzerine yerlestirilecektir.
Yarismaya baglamadan 6nce robotun bir nesneyi yakaladiginda bu bilgiyi LED yardimiyla geri
bildirim vermesi gerekmektedir. Aksi halde Robot diskalifiye edilir.

Yarisma puanlama hesabi ilk dosyada detayl verilmistir.

Yarismada kullanilacak dizilim tirleri ve hangi turda ne tip dizilimler var detayli verilmistir.
Robotunuzu masanin lzerindeki kirmizi alanlara yerlestirdiginizde tam ac¢ik konumu kirmizi alani
gecebilir. Burada 6nemli olan robotun tam ac¢ik konumu maksimum 1200 mm olacak olmasi.



